CTOPUS

AUTOPILOT DRIVE SYSTEMS

Unidades de Fuerza Lineales

Octopus Europe C.B Para Veleros

Actuador Hidraulico Lineal de Velocidad Variable

1012LAM7 12V, brazo*' de 18 Cm (7”), Velero hasta 14 m (45°)/10 Toneladas

1024LAM7 24V, brazo de 18 Cm (7), Velero hasta 14 m (45°)/10 Toneladas A]E)i;"slggo

1012L AR7 12V, brazo de 18 Cm (7”), Velero hasta 14 m (45°)/10 Toneladas on

1024LAR7 24V, brazo de 18 Cm (7”), Velero hasta 14 m (45°)/10 Toneladas & J . Cafia de Inox
1012L AU7 12V, brazo de 18 Cm (7”), Velero hasta 14 m (45°)/10 Toneladas T

1024LAU7 24V, brazo de 18 Cm (7”), Velero hasta 14 m (45°)/10 Toneladas

1212L AM12 12V, brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 18 m (60°)/15 Ton.

12241 AM12 24V, brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 18 m (60°)/15 Ton. ‘\

12121 AR12 12V, brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 18 m (60°)/15 Ton. Réwadelex

12241 AR12 24V, brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 18 m (60)/15 Ton. =

1212L AU12 12V, brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 18 m (60°)/15 Ton. PR W
12241 AU12 24V, brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 18 m (60)/15 Ton. # N
2012 AR9 12V, brazo de 22,9 Cm (9”), Velero hasta 22 m (70°)/17 Ton. Tl

2024LAR9 24V, brazo de 22,9 Cm (9”), Velero hasta 22 m (70°)/17 Ton.

2012LAU9 12V, brazo de 22,9 Cm (9”), Velero hasta 22 m (70°)/17 Ton. ESTILO

2024LAU9 24V, brazo de 22,9 Cm (9”), Velero hasta 22 m (70°)/17 Ton. SEPERADO

®)

2012LAR12 12V brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 24,5 m (80°)/20 Ton.
2012LAU12 12V brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 24,5 m (80°)/20 Ton.
2024LAR12 24V brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 24,5 m (80°)/20 Ton.
2024LAU12 24V brazo de 30,5 Cm (12”), Velero hasta 24,5 m (80”)/20 Ton.

Cafia de Inox

Lo

ESTILO SEPARADO, POCO ESPACIO (U)

/-“'?
8 —

En poco espacio
Piense en grande

LAM= Bomba adosada LAR=Bomba separada LAU=Bomba separada, valvula adosada
En LAU hay 6 versiones: FA, FB, FC / RA, RB, RC — conexiones del piston: F frontales,
R posteriores / A Derecha, B encima, C izquierda.

Actuador Mecanico para Veleros tipo RS (sistema Remoto)

Solucién exclusiva de Actuador por Cable para Piloto Automatico para
Veleros de hasta 11,5 m (38’ pies), desplazamiento maximo 7 Toneladas

Se instala en espacios reducidos
Baja resistencia en modo manual, ideal para veleros de regatas

Esta unidad de fuerza mecanica es ideal para veleros con poco espacio para la
instalacion (la mayoria de los veleros modernos con disefios actuales). El
actuador utiliza el disefio de Cable Octopus exclusivo para la transmision desde
un potente motor a través de un cable hasta la cafia (cuadrante) del timon del
velero. El espacio requerido por el terminal del actuador sobre el timén se reduce
enormemente y el motor se puede montar en una ubicacién aparte y segura.
Para esta unidad también le fabricamos el Sensor de Posicién de Timon
(compatible con los principales fabricantes de Pilotos Automaticos) que, para
facilitar la instalacion, se fija directamente al motor.

Unidad de fuerza RS : incluye motor, cable y kit del brazo terminal.

Sensores de posicion del timén (RFB):
Especifico RFB OC15SUKO06 de A aH
Universal RFB OC15SUKO06

RFB

Sensor de Posiciéon del Timén

*1 ‘brazo’: recorrido de la barra de fuerza del actuador
” pulgadas
pies (ft)

State Marine Nautica, S.L. Telf.: 93 3360306 Fax: 93 3360909 web: Www.statemarinenautica.net

email; info@statemarinenautica.net
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