PILOTO AUTOMATIC0 ONWA
MODELO KAP-833

¢ Al activar el Auto gobierna para el rumbo actual
¢ Facilmente seleccionable un rumbo prefijado

¢ Los controles de timén y contratimén permiten que el piloto automatico
se personalice segln las caracteristicas especificas del barco

+ La aIarma de fuera de rumbo avisa cuando el barco no responde al
control del piloto automatico TR

+ Navegacién con ‘rutas disefiadas en el GPS

* Incluyé un teniporizador ajustable para la alarma de vigilancia

+ Entrada para la giroscopica con un convertidor de Giro (opcional)
+ Preparado para tres ubicaciones de |




ESPECIFICACIONES del KAP-833

e Fu nCioneS Unidad de Control y Proceso
) ﬁ o Alimentacion
1. Modo Auto: Tueo 5P ! ! &=
- Entrada directa del rumbo con el teclado numérico GPS 0009000 29
- Ajuste del rumbo con el botén dial [
- Ajuste del rumbo desde la unidad principal o T

remota (opcional) imenera U. Remota
2. Modo manual >—|:|]
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4. Modo de navegacion con GPS
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e Sistema de Gobierno
Hidraulico o electromecanico

Alarma Ext. Indicador del Angulo del Timén Ext.
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e Sensor de Rumbo I:D

1. Compas fluxgate (estandar)
2. Sensor de la magistral (opcional)
3. Giroscédpica a través de un convertidor (opcional)

e Navegador | =
GPS, Loran con salida NMEA0183 = S
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e Ajuste Parametros %l o o o 520%° =
Estado de la mar, Timén y Contratimén desde el panel | ooo
frontal. \ !
Trim, Proporcion de timon y limites del timén preajustados
en la PCB 120
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e Alarmas i
1. Alarma de fuera de rumbo: ajustable entre 1~180° ~ o
2. Alarma de vigilancia: ajustable entre 1~60 segundos 40/ EsT U g |
disparard una alarma externa si no se detiene dentro de /
los 60 segundos. $23.5
3. Alarma de datos NMEA: en modo Navegacion con GPS, se |
dispara cuando se pierden los datos NMEA del GPS 240

e Alimentacion
12 6 24 Vcc, en espera (standby): 0,4 A; modo auto: 1,0 A
s6lo para la unidad de control

e Subministro estandar
- Unidad de control KAP-833
- Robusto sensor de posicidn del timén
- Compas fluxgate
- Accesorios estandar
- Juego de materiales de instalacion estandar
- Manual del usuario

Opcionales

KCS-20 KFG-28 KRI-80 ELEWHEEL KGN-100
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Sensor de Compas Fluxgate de Indicador de Angulo de timén Control Remoto de Timonera de Gobierno Convertidor de Giro a NMEA
Magistral exterior Mano Eléctrico



